
变压器微机型过励磁反时限保护判据的研究和改进

声
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前言

《继电器 》 年第 期刊载了李大钦同志对瑞典 公司 型过励磁保护性

能所作的详细分析结果
,

其中正确指出了该继 电器特性不能很好地与变压器过励磁能力相配

合的间题
。

鉴于现在微机保护的发展
,

我们认为 有必要且有可能提出新的过励磁保护判据
,

在

确保变压器安全的条件下
,

充分发挥变压器的过励磁能力
。

过励磁反时限保护判据
目前用到的国内外很多人承认的继电器反时限特性为

一
一

了 启劝

“ 一 不同变压器可选用不同 值

安徽繁昌变电站采用西德 公司进 口变压器和 型过励磁保护
,

其保护整定如

所示

型过励磁保护整定 一

中式表表

过励磁倍数

允许运行时间

继电器动作时间 酬肇书器
连续

不动

由此可见
,

变压器允许的过励磁运行时间

与由式 决定的保护动作时间相差很大
,

特

别是在 倍过励磁数时
。

由于微机保护的特

点 已经再没有必要将继电器特性整定得与变

压器过励磁能力曲线有如此大的不协调
,

本
文特提出新的过励磁反时限保护判据

。

根据图 及 公司提供的变压器过励磁能力 表
,

其特性曲线均大致具有如下形式

的函数形状

一 一 决

式中 一 。 即过励磁倍数
, 、

自由系数
,

可根据具体的变压器过励磁能力而定
。

一般
,任

、 ,

任
、 。

根据以上曲线
,

将其转化为 半对数坐你图即可得图 所示曲线
,

易知
,

各曲线函数

形式的确是逼近式 的形式的
。

下面给出本文采用曲线的大致
, 、

值及近似的逼近函数
。

曲线

曲线 一

曲线 一

曲线
、

在上述建议值下
,

变压器允许运行时间

一
·

,
·

一 一
·

材
·

一 一
·

几
·

、飞从汀﹃钊

一
· ·

,

与所采用函数值 的对应关系见下表
。
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科科刘卜执
。

卜
、

匕

曲线 一联邦德国标准 一 曲线 一美国电机工程师学会会刊
,

曲线 一 公司和西屋公司采用的曲线 曲线 一西德 公司采用曲线

图 变压器的过励磁倍数曲线

表 中
,

过励

磁反时限整定时间

均接近或小于变

压器允许的过励磁

运行时间
。

参照

表
,

在允许运行

时间为
“ ”的最大

过励倍数处设置过

励磁保护起动值
,

并 发 出过励 磁 信

号 在 允许运行时

间为某预定值处设

置立即动作 区
,

其

余过励情况则按整定函数来决定过励磁保护动作情况
,

如此即可较好地配合过励磁时变压器

允许运行曲线
。

表 过励磁保护整定 与允许运行时间 对照表 单位

过过励倍数数

联联帮德国国
。 仁拭〕〕

标标准曲线 不动动

美美电机学会会
, 〔城〕〕〕

标标准曲线 不动动动

公司与西西
盆 〕〕〕

屋屋公司曲线 不动动动

西西德 公公
仁拭〕〕

司司 曲线 不动动

注
“ ”
表示数据暂缺

川 《, 〔

图 变压器过励磁倍数

曲线 曲线拟合图 图注同图

式 中
, 、

值的求解
,

可以根据给定

的变压器允许过励磁运行时间及对 应的过励

倍数值
,

将其转换
,

形式的数据后
,

用最

小二乘法求出 , 、

值
。

为避免繁锁的数学计

算
,

本文利用绘图法给出曲线 中
、

的求

解过程 假设已得各
,

数据

第一步 在半对数坐标纸上绘出曲线 用

一条大致逼近各数据点的直线作为数据点的拟

合曲线
。

见图 曲线

第二步 在曲线 上取两点计算直线方程

一

取点
,

与
,

计算则

一 一

一 一
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继电保护整定计算的快速计算方法
’

东北电力学院 曹国臣

摘要 本文基于补偿原理
、

迭加原理和互易定理
,

提 出 了一种快速整定计葬继电保护的

新方法
。

该方法不需修改原网各序节点导纳阵或节点阻杭阵
,

既可 完成网络拓扑结构变化的

处理和非全相振荡的计琴
、

母线侧或非毋线故障又发生相继动作的计琴和母线或昨毋线故障

的计琴
。

该方法计算速度快 占用内存少并便于编制程序
,

为继 电保护整定计其及其动作行为

分析提供 了一种有效的新方法
。

关键词 补偿原理 网络拓扑结构的变化 各种故降计葬

声 引言

在继电保护整定计算中
,

为取得正确且合理的整定值
,

必须对电力系统可能出现的各种

运行方式进行故障计算
。

目前
,

这项繁杂的工作 已逐步由计算机完成
。

用计算机进行继电保

护整定计算可归结为在故障点或故障端 口注入单位电流
,

求解因开断元件或故障造成的网络

局部拓扑结构变化时的一系列线性稳态电路的问题
,

如何求解这一系列的稳态电路关系到整

定计算的速度和效率
。

常规计算方法完成上述计算需要修改原网各序节点导纳陈或节点阻抗阵
,

而且每次改变

网络结构都必需先恢复原网各序节点导纳或节点阻抗阵
,

然后再修正它们
。

这种计算方法不
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整理得 一 一
·

则
,

分别在
,

左右

第三步 根据第二步结果及各数据点对
、

进行调整
,

使所求曲线在变压器过励曲线

的下方逼近过励曲线
,

调整范围一般不大于士
。

曲线 最后调整的结果为
, 一

,

一

,

调整过程十分简单
,

只需注意
、

的增加对 值影响效果相反而已
。

本文仅讨论过励磁保护判据
,

不讨论判据在微机保护中的实现问题
。

结论

具有两个可调实参数 , 、 的过励磁反时限保护判据式 能较好地满足本文提到的

四种变压器过励磁保护要求
。

既保证变压器的安全运行
,

又能充分发挥变压器过励磁能力
,

值

得在变压器微机保护中采用
。

刘俊宏
、

石军同志校阅了全文
,

特此致谢
。
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