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前言
一 刁 卜

量度继电器是电力系统继电保护的基础元件
,

它的功能应是在电力系统发生故障时能及

时
、

准确地发现故障
,

从而使故障及时地被切除 , 保证电力系统的安全供电
。

随着电网向高

电压
、

远距离
、

大容量的方向发展
,

各电站的装机容量 日益增大
、

各电网间的联系 日益紧密

并 日趋复杂
,

所以电力系统的可靠运行就显得非常重要
,

从而要求量度继电器应具有较好的可

靠性
。

但量度继电器的可靠性指标及标准尚无成熟的国外经验可借鉴
,
因此

,

需要我们针对

量度继电器的工作特点
,

进行分析
、

研究来加以确定
。

量度继电器的工作特点

量度继电器属于保护类电器
,

它们的工作与有或无继电器等频繁操作型电器不同
,
当电

力系统未发生故障时
,
量度继电器应不动作 当系统发生短路等各种故障时

,

量度继电器应

迅速动作
,

使故障及时被切除
。

一般说来
,

电力系统故障不很频繁
,

且无一定规律
。

有的量度继电器可能几年也不动作

一次
,

而育的量度继电器
一

可能一年动作几次
。

量度继电器的可靠性不高
,

一般表现为两种故障形式
。

一种是拒动故障
,
即当电力系统发

生短路等故障时
,
量度继电器不能及时可靠的动作

,

这将使电力系统得不到可靠的保护 另一

种故障是误动
,

即当电力系统未发生故障时
,

量度继电器由于本身动作特性的改变或由于各
扫林

种干扰信号的作用而发生误动作
,

导致电力系统不必要地停电
,

从而产生一定的经济损失
。

从故障的后果来看
,

拒动故障会危及电力系统及用电设备的安全
,

从而可能导致巨大的

经济损失
,

而误动故障虽造成不必要地停电
,

从而产生一定的经济损失
,

但这两 种 故 障 相

比 ,

显然
,

拒动故障的后果要严重得多
。

量度继电器的可靠性指标

由上可见
,

量度纱电器拒动故障发生的频繁程度不仅取决于量度继电器本身的工作是否

可靠
,

而且取决于 电力系统故障的频繁程度
。

而误动故障发生的频繁程度主要取决于量度继

电器本身元件及电路参数的漂移及其抗干扰性能
。

同时这两类故障后果的严重程度也有很大

不同
。

因此
,

很难用一个单个的可靠性指标来描述量度继电器的可靠性
,

但也不宜采用过于

复杂的可靠性指标体系
,

所以建议针对拒动
、

误动这两类故障分别规定两个可靠性指标 对

拒动故障而言
,

可采用保护戍功率作为可靠性指标 成功率是指产品在规定的条件下完成规

定功能的概率
,

或在规定条件下试验成功的概率 对误动故障而言
,

可采用误动故障率作

为可靠性指标 误动故障率是指 已工作到 时刻的产品
,

在 时刻后的单位时间内发生误

动故障的概率

量度继电器的可靠性测定试验及参数估计
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。

保护成功率的测定试验可抽取 个样品
,

模拟电力系统各种故障给量度继电器 样 品 通

以规定的故障信号
,

根据样品能否可靠动作
,

将样品分为成功及失败两类 , 也可以只抽取

个样品
, 通以规定的故障信号重复进行 次试验

,

并把试验分成功或失败两种情况
,

但在 相

邻两次试验之间 , 样品必须恢复到试验开始时的状态和性能
。

的大小无严格要求
, 但 为使

保护成功率的估计更准确
,

应尽可能大些
。

保护成功率的点估计值 可用下式计算

立二三二二
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误动故障率的测定试验及参数估计

误动故障率的测定试验可以抽取 个样品进行试验
, 试验时试品通电 , 并在分析产生 误

动故障的各种原因的基础上
,
定期给试品施加各种压力 包括干扰信号

,
统计各试品的误

动次数
。

试验可采用定时截尾
, 也可采用定数截尾

。

误动故障率的点估计值可用下式计算

一
︿

卜

式中 —累积的相关试验时间 —个试品积累的误动作次数
。

定数截尾试验时误动故障率的单侧置信上限肠
,

双侧置信限 置信下限久
, 置信 上 限

孟。。 为
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了‘ 一 、

图 乙乙 一 中 的分相后加速回路

防止 二次回路异常的措施

由于 二次回路异常将造成继电保护装置的不正确动作
, 因此必须要采取相应的措施

防止 二次回路出现异常
。

根据现场运行经验
,

下面措施对于防止
。

二次回路异常是行

之有效的
,

二次回路中每一个有电气连接的继电保护回路只允许留一个接地点
,

且接地 一 定

要可靠
。

如几组 共用一条 “地 ” 母线
,

则这几组 的二次回路共属一个电气连接
,

也只能

有一处接地
。

这里指的 “一处接地 ” 是意味着在强电接地故障时
,

该 “处 ” 接地网的电位各

点基本相等
, 因此在 “一处 ” 允许多点接地

。

控制室的接地网是能满足 “接地网电位回点基

本相等 ” 条件的
。

因此
,

二次回路在控制室内允许多点接地
,

不必查
。

二次各路在控

制室的接地点
。

为了降低干扰电压
,

接地的地点宜选在保护屏所在的控制室内
。

由 端子 引 出的二

次线应用带屏蔽层的电缆 , 电缆的敷设应尽可能靠近 的接地引下线
, 电缆两端的外皮分

别在开关场及控制室内接地
。

由 端子到接地点间的导线不得串入小开关或保险丝
,

且不得拆动
, 以保持 二次回

路良仔可靠的接地
。

的不同二次绕组引至控制室接地点的电缆不允许共用电缆芯
。

具体来说就是 对 于
’

的开 口三角绕组不允许与 口接法的星形绕组接地回路共用电缆芯
,
即开 口三角形绕组必

须用单独电缆芯将 线引至控制室后再可靠接地
。
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