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图 允许被测量最大幅值 有效值
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图 信号存贮延 时电路 图

延时信号经隔离放大送去推动录波器

如前所述
,

该方案无论从运行可靠性和工艺性等方面都有了极大的改善
。

本来
,

非经延

时信号的切换功能可以取消
,

但根据使用习惯及用户的心理因素等
,

因此
,

同一信号经过延

时和不经过延时的切换功能继续保留
,

并把它们安排在一起
。

常见故障诊断
由于采用了电容作为信号幅值的存贮元件

,

难免会出现电容漏电的现象
。

此 时
,

该点

的幅值就会出现偏离正常的正弦阶梯波的轨迹
,

寻找该漏电电容的方法 用 线 分 另,触碰

各存贮电容的输入端
,

用改变存入信号幅值的办法
, 把这点波形从原阶梯波形的轨迹中分离

出来
。

当 线触碰到某个存贮电容时
,

该点波形立即上升至 线
。

用逐步逼近法
,

可以很

快找到波形中故障点之所在
,

并且进一步判明元件的好坏
。

存入和取出开关的漏电
、

断线或短接均可出现偏离阶梯正弦波轨迹的游离点
。

同理用

线
,

逐步逼近的方法寻迹
,

一当确认之后
,

即可以更换多路开关试之
。
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硬件电路

硬件电路是由预置控制
、

面板显示
、

人机对话接口
、

声光报警
、

强弱电控制等

电路组成
。

系统能满足调校过程中的随机

检测
、

测试数据的综合处理和合格判定
,

对不合格产品
, 区分其不同种类

,

在声光

报替的同时
,

用提示符来区分 , 由于系统

配制了 显示器
,

能在显示屏上索取

原始数据
,

便于实现不同种类的人机印话
。

系统还配制了 一 四色 打对机
, 可选

择三种不同的方式进行打印
。

图 软件流程图

程控电源

被测继电器要求的电源档位很多
,

交流电压 至 四档电压
, 直流 至 四

档电压
,

每档电压要能快速地从 到 的电压幅值中变化
。

这种电源不仅变化幅 值 范

围大
, 交直流档都具全

, 还必须满足试验电源精度和带载能力的要求
, 采用微处理器可以较

好地解决正弦波的生成和幅度控制问题
。

首先我们得到单位幅度的正弦波
,

利用微处理器技

术再得到要求幅度的正弦波
,

送入功率放大器达到要求电平
。

程控电源 根 据 要 求 能 输 出

左右的功率
。

计算机根据当前要做的测试项目向程控电源发生指令
, 指令包括输出电压量

、

波形和相

对幅度
,

程控电源根据波形和幅度指令输出所要求的电压供给被测继电器
。

系统的主要技术指标

。

时间测试精度 土
。

测试电源范围 交流 连续可调

直流 连续可调

测试电源符合 一 《继电器及继电保护装置基本试验方法 》中对电源各项指标

的要求
。

测试项目包括 动作值
、

返回值
、

延时时间
、

滑动时间
、

延时一致性
、

各瞬时
、

延 时

触点的稳定性等
。

系统用于有或无继电器测试 , 同时也为量度继电器的检测提供了解决的办法
。

具体问题和解决办法



检测系统的重要品质指标之一就是其实时响应特性和实时处理速度
。

因为牵跌到 时 间
测量精度完成

。

而应用程序的效率和速度则是保证该指标的重要手段之一
。

另一方面 程控

电源的快速响应
,

同样也为系统的时间测量精度提供了保证
。

系统的干挠问题是个非常突出的问题
,

特别是我们所使用的单板机属于计算机的早 期

产品
一

,

从它的内部结构到工艺分布还不能充分满足生产车间这个较拿复杂现场的使用
。

如果

这个问题解决不好
,

功能再强也不过是沙堆上的建筑物
,

系统的干挠比较复杂
, 不同的情况

要分另对待
。

从系统方案的初始设计
,

到每个元器件的接线方式都将抗干挠贯穿始终
,

硬件

上以抗拒干挠
,

使其不能进入计算机系统
、

冲挠主要器件为目的
,

软件上以防范干挠
、

躲避

干挠为手段
。

为此系统在软
、

硬件上采取了有力的措施
。

使系统运行可靠
、

工作稳定
。

弓 结 论

此项 目 年 月通过了由苏州市科委召开的有关专家技术鉴定
。

鉴定会上一致认为该

系统检测精度高
、

数据处理速度快
,

操作安全
、

方便等优 点
,

能完成对 一 时间继电 器

的校验
。

在此方面填补了行业空 白
,

有良好的推广意义
。

此检测台投入车间使用四年之久
, 一直稳定可靠

,

从而有效地保证了产品质量
。
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三相对称短路没有负序与零序分量
,

因此
,

具有新判据的距离继电器不能反应三 相 短

路
。

当然
, 电力系统发生全相振荡

,

本距离继电器也不会误动
。

当电力系统发生两相接地短路时
,

本文在 二 条件
一

「分析出
,

具有新判据的距离 继

电器有较大的稳态超越和存在反方向可能误动问题
。

进一步分析后可以知道
,

从零开始增

大
,

稳态超越范围与反方向误动情况一般不会增大
‘

增至无穷大时
,

则短路类型转变成

两相短路
,

也就不存在稳态超越与反方向误动问题了
。

‘ 本文在单侧电源条件下进行距离继电器动作特性 分 析
。

在双侧电源条件下
,

使用同样

的方法
,

一

也可进一步作出分析
。

初步分析
二

友明
,

两相短路与单相接地短路都不会因对侧电源

的影响而产生稳态超越和失去方向性
。

解决两相接地短路时的稳态超越
,

是一件必须做的工作
。

实际上
,

对距离继电器动作判据

作进一步改进
,

或者增加辅助措施
,

稳态超越问题是可以克服的
。

这将在其他文章中加以论述
。

结论

本文提出的具有新判据的距离继 电器工作原理简单
、

直观
。

抗过渡电阻能力很强
,

有明

确方向性
。

只要采取适当措施
,
解决两相接地短路时的稳态超越问题

,

就能用一个距离继电

器正确反应各种不对称短路的距离
。

从而简化了继电保护装置结构
,

提高了性能
。
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