
因极化触点造成事故的教训
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极化继电器以它的体积小
, 灵敏度高

,

动作迅速等优点在电力系统继电保护装置中

广泛应用
。

特别是整流型保护装置中几乎都采用极化继电器作为执行元件
。

我厂自 年以来先后扩建了两台 发电机组
,

其保护都是选用某厂生产的整

流型保护装置
。

这些保护装置在为电力事业安全发供电
,

为电气设备安全运行尽心尽责

作出了巨大贡献
。

然而
一

也存在一些不为人们所注意和重视的小毛病
,

小毛病一旦发生
,

同样会造成保护误动而跳闸的事故
。

这些事故教训是值得认真总结
。

年 月 日
,

我厂
。

一 侧负序过流保护
,

运行中负序电流 元 件极

化继电器的触点 左一中 突然击穿
,

保护误动作
,

造成
。

一 三侧开关及高压厂变开

关同时跳闸
。

机组被迫停运
。

使我厂 安 全运行 。。多天的记录
,

轻而易举地葬送在

这小小触点之上
。

在分析事故原因时
,

万万没有想到是极化继电触点的胶木底座击穿
,

这次事故教训虽说是深刻的
,

然而思想 没有真正引起足够的重视
,

当时只是换了一只

新底座了事
。

事隔一年类似情况又发生了
。

年 月 日
,

高压备变保护定期校验后
,

进行三级验收
,

在整组 搭 跳时
,

当正负电源熔丝放上
,

差动保护立即动作并出口
,

取下熔丝
,

出口 立即返回
。

很明显问题在差动继电器内部
。

经过认真仔细的检查
,

发现是 相差动继电器极化触点底座击穿
,

差动触点短路
,

只

要熔丝放上
,

差动保护立即动作跳闸
。

幸运的是
,

这次是在验收时发现的
,

如果在运行

中出现
,

又会造成保护误动作
,

开关误跳闸的事故
。

为了避免类似事故重复发生
,

根据以士事故发生的原因和特点
,

采用一般的恻量直流

回路对地绝缘电阻的方法是难以发现问题的
,

只有测量正负之间的绝缘电阻才有可能发

现问题
。

但是对于整流型保护装置
,

如果测量正负之间的绝缘电阻时
,

有可能引起二极管

和电容器极问击穿
,

将会造成更大的隐患
。

因此
,

不主张采用测量正负之间的绝缘电阻的

办法
,

而主张在极化继电器的插脚和底座上想办法
。

极化继电器的插脚和底座有很多空脚

不用
,

一般只用上下各一排
,

中间两排几乎都不用
。

我们采用因地制宜的办法将极化继电

器的触点 “ 中 ” 这个插片上的引线改接到 “ ,, 这个空插片上
,

在底脚插座上也作相应

的改动
。

这样就加大了片间距离
,

大大提高了绝缘性能
,

可 以避免类似事故的发生
。

同



时建议

对于极化触点一旦连通就能起动出口中间 的那些触点
,

都必 须 采取

相应的措施
,

加大极化触点的片间距离
。 ,

谊时结合定期校验
,

将插件拔出后单独进行绝

缘电仁爪检 改
。

艺 建议制造厂能认真吸取用户的宝贵意见
,

修改产品结构
,

从根术 卜加以解决
,

从而避免事故的发生
。

值得提醒的 由于机化触点位置的改动
,

在原理图上应随之修改
,

并注明修改

原因
, 以防他人不知

,

止亡成例外
。

极化继电器存在两
、

弱点 一个是特性不稳定
,

给校验工作带来一定麻烦
,

另一个

是佼木底座片间距离较班 巨
一

旧 长 因运行条件不环境污染等原因造成少丫间击穿屡有发

生
,

这给系统安全运行带来很大威胁
。

我厂 已经按照土述方法制定了措施并贯彻执行
。

以 卜所述不作经验户 淡
,

仅是我们在实际工作中遇到的问题
, 以供各位同行们借鉴

。

极化桨电器返脚

,币一一一一胶木底座

上盖板
口

‘ 极化触点
‘
厂

嘿伶哗呷
一

戈一好
·“ ’

‘

万
,戊、、。

型』 竺瞥哗异罗
点

羚卜
”

、、 一

’ 】 口

板化底座击穿示意图 附图 机化底座改接示意图

封图 为两次保护误动展开图
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十 , 分别供给萤光显示和振动子驱动电路以及供给时钟电广
,

而这组电源储存的电

能叮保证装置短时失去直源期间 不小于一分钟 时钟连续定时
,

避免 屏 切 换母

线 时
,

直流电源短时失去而造成的需重新整定时钟的商烦
。

时间显示电路由时钟电路
、

译码和驱动电路
、

萤光显示毛路组成
。

晶振频率 赫
,

分频成秒脉冲后送入日
、

时
、

分进位电路取得代表 日
、

时
、

分的二进制脉冲编码
,

该编

码分别送到萤光显示器译码和驱动电路译成八段码后驱动显示屏用阿拉伯数字显示 日
、

时
、

分和送到振动子驱动电路部分
。

振动子驱动电路部分的核心是 和它的附属电路构成
,

在 内 部 固

化好程序
,

接受时间编码后其输出部分经反相驱动集成块驱动电阻网构成的解码电路
,

再经放大驱动振动子光点作扫描状运动 见框图
,

光点在扫描运动中短时停顿
,

在光

点停顿的位置上使胶卷感光
,

这种巧妙的办法
,

精确记录下故障发生的时间
, 给我们已

大量使用的 光线故障录波器带来很大的生气
,

从实用和经济角度来看
,

不会亚于昂贵

的微机型故障录波器
。
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第二次
必

备高变
,

差动 相 极化触 狱击穿
,

造成保护误动作
。
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