
极化电压对偏移阻抗特性圆的影响

一贵州省遵义市长征电器八厂 谢敏毅

在 一 综合重合闸装置里
,

其选相元件为阻抗继电器
,

经 过 副 边 的 切

换 , 能实现方向阻抗特性园和偏移阻抗特性圆
。

由于偏移阻抗特性圆本身的特点
,

在正方向出口短路时能确保选相元件可靠动作
,

因此从原理上讲不必加入极化电压 如 一 中第 段采用不加极化电压的偏移阻抗

继电器
。

为了避免选相元件接线和结构的复杂化
,

一 中选相元件在偏移阻抗特性

圆运行时仍保留了极化电压

本文就极化电压加入后对偏移阻抗特性圆的影响作一些分析讨论
,
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几点结论
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主极化电压与辅助极化电压在系统故障后暂态过程中的变化轨迹主要取决于频

差 △ 。 与时间常数
。

、

如果频差 △ 。 今 。
, △ 。 对继电器的动作行为可能不产生影响
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当 △ 。 与 较大时
,

在系统故障一段时间后继电器的动作域可能暂态扩大
。
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主极化电压与辅助极化电庄具有相同的振荡频率和衰减时间常数
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可知 式为一圆方径
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即 加入极化电压 , 与 同相 后
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,

偏移阻抗特性圆半径缩小
,

其圆心沿原偏 移 圆

的直径方向上移
,

其特性圆的灵敏角不变
。
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式知 当 值越大
, △ 。 , △ 。 、 △ 也 越

大
,

就是说 极化电压越大
,
圆心上移 沿小方向 和半径缩小的程度也越大
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因此 加入极化电压后
,

偏移阻

抗特性圆随极化电压的不同而成一组

内切圆
。

为因圆心上移
、

半径缩小
,

所以其切点为原特性圆正方向的整定

值所对应的点
。

即 极化电 压 加 入

后
,

偏移阻抗继电器正方向的整定值

不变
。

如图 示

由于极化电压加入后
,

其正方向

的整定值 图 中 不变
,

而偏

移特性圆半径缩小
,

因此其偏移度将

减小
。
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可见 随着极化电压的增大
,

偏移度将减小
。

从理论上可得 如果无限地加大极化电压 即 、

向阻抗继电器
。

小结

偏移阻抗继电器将成为方

在加入极化电压后 与 同相
,

对偏移阻抗特性圆的影响主要有以下几点‘
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电力系统故障引入行波初始极性分析的新方法
山东工业大学

提

潘 贞存 王广延
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本文根据行波传播理论和模变换理论
,

提出 了一种分析多相电 力 系统 故障时
,

故降

引入行波电压
、

电流的初始极性的新方法
。

导出 了两种典型的 系统结构情况下发生各种

故障时的数学模型
,

编制 了计算程序
,

并利用计界 的结果对机性比较式方向行波保护的

动作情况进行 了分析
,

证 明 了该保护动作判据 的正确性
。

一 引 言

自从第一 套行波保护装置在一九七六年投入运行以来
,

行波保护得到了迅速发展

日行汀世界上许多超高压输电线路己采月
一

了行派保护
。

极性比较式方向行波保护具有结构

简单
、

动件速度极高等特点
,

应用最为广泛
。

因此
,

对这种保护装置的构成原理和动作

判据作进一步的分析
、

计算
,

提出准确而简单的分析方法是十分必要的
。

极性比较式方向行波保护是通过判断故障所引入的行波电压
、

电流的初始极性来确

定故障方向的
。

当保护安装处的行波电压
、

电济的初始极七计汤反时
,

砍定为 正 方 向 故

障 当它们的初始极性相同时
,

确定为反方向故障
。

这种保护仅反映故障后行波的第一

个波头的极性
,

与其后的变化无关
。

过去在论述极性比较式方向行波保护的工作原理时
,

对初始极性的分析是 以单相系

统为依据的
,

并且没有考虑实际的系统结构和运行方式
。 ‘

·

但在实际的三相系统 中
,

各相之间存花着电的 分布电容 和磁的 互感 联系
,

系统故障时
,

任一相的电压
、

电流都要受共他相的影响
,

所 以仅用
一

单相系统来分析是不全面的
, 所得出的结论是不严

格的
。

贝瑞隆法 〔
“ 等电磁暂态计算的方法

,

虽能用来分析三相系统中的初始极性问题
,

但其数学模型复杂
,

计算机计算较长
,

应用不够方便
。

随极化电压的增大
,

圆半径缩小
,

圆心上移
。

偏移阻抗特性圆的灵敏角不变
,

正方向整定仇不变
。

随极化电压的不同
,

偏移阻抗特性圆 戈一组内切回
。

其偏移度随极化电压的

增大而减小
。

为 了使偏移度的要求不变
,

次几加入极化电压后
,

应调整 和 值
,

使之 同

原来的特性 ‘一致
。

往 关于 点
,

可根据 了‘正方向整定值不变和偏移庄不变 ” 这两个条件
,

结合

前述导出的有关公式
,

推算出重新调整后的偏移圆的参数
产和 产 ,

使之在 加入

极化后与要求的特性圆一致 和
。

这里就不再述了
,

只写出结论
, 尹 二

一
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