
调 试
一

规 程

一 型平衡继电器

第
,

一部分 检验项 目和要求

验全 一般性检验

执行元件机械部分检查参见 一 型差动继电器执行元件
。

验全
,

最小动作电流检验

当制动电流 二 制动电压 二 时
,

最小动作电流 工 应为 安
。

当
,

伏时
,

应为 一 安
。

验全
,

制动特性检验

录取下述四种情况下的电流制动特性曲线
,

与厂家标准曲线比较 误 差 不 应 超 过

士
。

制动电压为零
,
动作电流与制动电流同相

。

制动电压为零
,
动作电流与制动电流反相

。

制动电压为 伏 , 动作电流与制动电流同相
。

制动电压为 伏
,

动作电流与制动电流反相
。

使用在单侧电源的电流平衡继电器
,

可不录取动作电流与制动电流反相的电流制动

特性曲线
。

定检时
,

只测定制动电压为零
,

制动电流为 安时的动作电流
,

要求动作电流与制

动电流同相时为 安 , 动作电流与制动电流反相时为 一 安
。 ‘ 、

验
,

暂态过程工作可靠性检验
一

当制动电压为。 倍额定值
,

动作电流与制动电流同相并均为正常最大负 荷 电

流时
,

突然切去制动电流
,

同时动作电流增至双回线正常最大负荷电流之和
,

继电器接

点不应闭合
。

当动作电流和制动电流同相并均为 安时
,

制动电压由额定值降到零和突然断

开电压回路
,

继电器接点不应闭合
。 ,

‘

第二部分 工作原理和检验方法

一
、

用 途 二

“
‘

用于两平行输电线路的横联差动保护中
,

作为保护的主要元件
。

在单侧电 源 系 统

丫
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中
,

继电器安装在平行线路的电源侧 在双侧电源系统中
,

安装在平行线路的两侧
。

二
、

构造和工作原理

继电器系根据比较被保护线路和平行线路同名相电流的绝对值原理构成
。

继电器主要由电流平衡元件
,

屯压制动元件和执行元体组成
。

其内部接线图如图 了

听示
。

甲
之月“

夕 甲
“ ”

甲
一、 、 、人沪

, ‘人
川

一

二

图 内铆 接线 图
。

电抗变压器
,

分别接于被保打
,

线路和平行线路的同名相电流互感 器
。

,

为 犯作回路
, 。

和 为制动回路
,

当正常运行或穿越性故障时
,

两平行线路

的电流基木相等
,

制动回路的输出大于工作回路的输出
,

因为制动绕组的匝数大于工

作烧组的匝数
,

由于执行元件线圈回路的二极管
,反向

,

故执行元件不动作
。

当 被

保护乡解各发生版路时
,

由于工作回路的输出
,

大于制动回路的输出
,

执行元件 即 可 动

作
,

将故障线路切除
。

在正常运行或穿越性故障时
,

两平行线路电流的相位相同
,

制动回路内两绕组的申
‘

势极性相同
,

继电器的制动系数较高 制动系数 工 、
,

二 卜之
,

继电器具有 可 靠

的制动特性
。

在双侧电源时
,

在小电源侧继电器安装近处发生短路的不利情况下
,

电流数值相差

可能不大
,

但由于电流方向相反
,
制动回路中两绕组的电势极性相反

,

继电器的制动系

数 “ 降低
,

从而可有利于继电器动作
。
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制动变压器 的初级绕组接于母线电压互感器
,

其次级绕组回路内的整流桥与制动

回路整流桥并接
。

在额定电压下
,

当制动电流为零时
,

继电器的最小动作电流应较被保

护线路的最大负荷电流为大
,

以防止被保护线路投入时或运行中切除平行线路时
,

引起

继电器误动作
。

在线路发生故障的情况下
,

由于母线电压下降
,

电压制动作用减弱
,

保

护仍有足够的灵敏度
。

三
、

技 术 教 据

、

额定数值 电流 安
,

电压 伏
,

周率 赫
。

、

最小动作电流

当制动电流 二 ,

制动电压 时
,

动作电流 二 一 安
。

当 二 ,

伏时
,

安
。

、

继电器的制动特性 乙 。

当 “ ,

在 安以上且 与 同相时
,

制动特性如图 所示
。

当
,

在 安以上且 与 相差
“

时
,

带』动特性如图 所示
。

当 伏时的制动特性如图 所示
。

代叭

马
‘

口

少
二了脚

,

“介动绷动付

加“习初皿动“

分一 , 扮一州份一 , 一一
一

。
, 卜 一一一一一一一勿

口 , , 矛 口 勿 即 夕 口 “ 矛

图 图

、

继电器动作时间 与工作电流 的关系如图 所示
。

当
, 二 ,

安时
,

不大于 秒
。

当 安时
,

不大于 秒
。

、

在额定电流和额定电压下
,

继电器各回路的功率消耗 电流回路 均 为 伏

安 , 制动电压回路为 伏安
。

、

接点断开容量 在电压不大于 伏
,

电流不大于 安的直流有 感 负 荷 电 路

时间常数为 “秒 中为 瓦 , 在交流电路中为 伏安
。

、
当环境温度为 十 时 , 工作和制动电流线圈能长期耐受 安

,

电压制动回

工 , 又

© 1994-2009 China Academic Journal Electronic Publishing House. All rights reserved.    http://www.cnki.net



路能长期耐受 伏
,

温升不超过
。

工作和制动电流线圈能耐受 安
, 历时 秒的电流冲击

。

才 少 ‘ 乡 歹 产歹夕 犷 口 健 步公

令
图

—
和 同相 ① ②

⋯ ⋯ 和 相间差
。

① ②
、

继电器所有电路对外壳及非带电金属部分
,

以及各电路相互间的绝缘应能耐受

交流 赫
,

电压 。。伏
,

历时 分钟试验而无击穿或闪络现象
。

、

继电器所有电路对外壳以及各电路相互之间的绝缘电阻
,

在温度为 及

相对湿度为 时
,

应不少于 兆欧
。

继电器各元件参数如表 所示
。

裹 一 继电器元件参考表

“ 二⋯名 困⋯些⋯
一一一

一
一

一竺
一

二一一电 客 器 关 一 士
、

孑

,

二 极 管
⋯
’

】
‘

电 阻 一 一 , 口 士

︸卜口刀比“

电抗变压器
一次
二次

匝 一

、 。 匝
,

匝
,

一

一

电抗变压器 一次
二次

匝
, 一

匝
。 一

制动变压器 , 二黔 任资旦只黑 父产仄尸
· ,

李
一

匕 丫认 叩四巴夕
·

照 厂 甘议
,

卫
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继电器端子 ⑦与 为正极性
。

四
、

检 验 方 法

最小动作电流检验
。

试验接线如图 所示
。

要求当制动电流 三 。
,

制动电压 一 。时
,

最小动作电流
〔。为 、一 安 , 当

, 。伏时
,

为 一 安
。

可适当调整执行元件弹簧使之满足要求
。

李二—
,

。 , 石
,

“
,

—一
。

,

一生乙一 ,
,

—一
,

图 试验接线 图

制动特性检验

按图 试验接线进行试验
,

试验时应注意继电器的热稳定性
,

在电流大于 安时
,

试验时间应力求短促
。

由试验结果绘制下述四种情况下的电流制动曲线
,

与厂家标准曲线比较
,

误差不应

超过 士

制动电压为零
,

动作电流与制动电流同相
。

制动电压为零
,

动作电流与制动电流相差
“ 。

制动电压为 伏
,

动作电流与制动电流同相
。

制动电压为 伏
,

动作电流与制动电流相差 。
。 。

定期检验时只测定制动电压为零
,

制动电流为 安时的动作电流
,

要求所测动作电

流值当与制动电流同相时为 安 与制动电流反相时为 安
。

必要时
,

还可测定当 。与 二 安时各种不同制动电压下继电 器 的 动 作 电 流

值
,

并绘制出电压制动特性曲线
。

暂态过程工作可靠性检验
。

模拟双回线在最大可能负荷电流下
,

电压为卯 额定值时
,

突然切去制动电流
,

同

时动作电流增至全部负荷电流
,

检查继电器的工作情况
,

并模拟双回线在最大可能负荷

电流下如 安 安时
,

制动电压 由额定值降到零和电压回路突然断开 时 检

查继电器的工作情况
,

在上述情况下继电器接点不应闭合
。

试验时
,

按图 接线
。

图中 电阻值应为
,

的 倍左右
,

及 仅 用 作

调整电流
、

分配数用
,

总的回路电流值主要决定于
,

当瞬间断开 时
,

可 使
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。而 、约增为原来的 倍
。

廿臀攀
图 召 暂态过程试验接线图

多
群

纷抓静
一

一
召
·
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