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型 同步 检 查 继 电器
第一部分 检验项 目和要求

验全 检查动作角度和返回角度
。

分别检查继电器两个线圈的动作电压 电流 和返回电压 电流
。

用两线圈所试出的动作电压 电流 相返回电压 电流 的平均值分别计算 成 动 作 角

度
。

若两线圈额定值不一致时
,

应换算至等价值后计算
。

动作角度与整定值误差不超过 士
。

角度的返回系数应不小于
。

验 检验两线圈的相互极性
。

线圈的极性应与厂家所标极性相符
。

验全 检验接点工作可靠性
。

接点带适当的负荷
,

由零升到 倍额定电压 电流 和冲击地通入 倍额定电压 电

流 时
,

接点无振动
,

火花和鸟啄现象
。

第二部分 工作原理和检验方法

一
、

用 途
’

一 型同步检查继电器用于两端供电线路的自动重合闸装置中
,

以检查线路上电压

的存在及线路
一

与变电站汇流排 仁电压向童间的们角差

是



一 型同步检查继电器用在
一

包容式电压抽取装置的结线中
,

作为双侧电源 线路

的自动重合闸用的电压同步检查元件
。

二
、

构造和动作原理

同步检查继电器的构造和 一 型继电器相同
,

其特点是在磁系统两个极的每 一 个

极上有两个线圈
,

一个磁极中的内层线圈与另一个磁极中的外层线圈串联
,

构成电气上互不

相连但漏磁相差不大的两组线圈
。

并有一个常闭和常开接点
。

继电器反应于加在两线圈中电压的向量差
,

但在继电器刻度盘上是以动 作 角度 各 表

示
,

借转动把手改变弹簧的拉力来调整
,

调整范围为
“ “ 。

若继电器两线圈的匝数及所通过的电流有效值 工完全相同
,

而两电流间相角 差 为乙时
,

则磁系统合成磁通可用相应的合成等价电流 米代替
,

如图 所示

, ,一雪

工处

币三百乏幸
了

铸
一以

广

图 动作电流与角度的关系

当两线圈中电流同 相 即乙
“

时
,

则 继电器不会动作
,

当各增大到 某一值
,

此

时 增大到相当于继电器动作电流
。

时
,

继电器即动作
、

此时角度称为继电器的动 作 角

各
。

当各为
。

时
,

为最大值
,

以后 将随己的增大而减少
,

待 降到 时继电 器 返

回
,

此时的角度称为继电器的返回角色
。

由图
·

可看出每径
。

度
。

同步检查继电器就要往返动作一次
,

在 的时间 内常 闭接

点断开
,

在 的时间内常闭接点复归原状
。

因此当频率差较大时
,

继电器往返动作快
,

接点

闭合所停留的时间就短
,

当频率差较小时
,

继
一

电器往返动作慢
,

接点闭合所停留的时间就加

长
。

在具有同步检查继电器的两侧电源线路的自动重合闸装置中
,

同步检查继 电 器 的 时

间大于重合闸的整定时间时
,

重合闸装置才能动作
。

因此重合闸装置动作必须满足两侧电源

电压相位和频率均比较接近的条件
,

从而达到了同步检查的目的
。

三
、

技 术 数 据

额定数据 见下表

在额定电压
一 ,

继电器动作相角差的整定刻度为
“

一
。 。

在额定电压下
,

继电器按角度计算的返回系数不小于
· ,

吞吞
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线圈 伏 一

夕卜层 士
一

线圈 伏 一

内层 一 线圈 安 一

一
层

内一外

注 线圈框的内层线圈和另一线圈框的外层线圈串联成一组线圈
。

仁在额定电压下及周围空气温度
“

一一
“

范围变动时
,

在继电器任一整定点上
,

动

作相角差与温度为
“

时的动作相角差之间的差 别 不

一应当超出后者 士
。

在额定电压下
,

继电器的常开接点
,

在两绕组 上电

压向量的相角差为 倍整定相角差和更高时应当无抖动

地闭合
。

在额定电压下
,

继电器每组绕组所消耗的功率不应

当大于 伏安
。

当电压为 伏
,

电流为 安时
,

接点的断开 功 率

在具有电感负荷的直流电路中 时间常数不大于 又 一 “

秒 应当不小于 瓦
,

而在交流电路中应当不小于 伏

安
。

一 型继电器附件变阻器采 用 一 安

一 欧旋臂式滑线变阻器 防护式
。

图 继电器内部结线图

争夸



继电器内部结线图如图 所示

四
、

检 验 方 法

机械部分调整

参阅 “ 型继电器 ”

电气特性调整

动作电压 电流

试验接线如图 所示
。

有关部分
。

及返回电压 电流
。

沙沙厂厂

了了了口口口口 日日日日日口口

久

图

分别试验继电器两个线圈的动作电压 电流 常闭接点打开 及返回电压 电流
,

对于继电器反应为龟压时
,

试验接线如图 接线方式
,

即将另一线圈短接 对于继 电 器
反应为电流时

,

则按图 接线
,

即将另一个线圈开路
。

两线圈所试出的动作及返回电压 电流 值
,

由于线圈的位置不能完全一致
,

尤其是

两组线圈不同者如 一
,

一 型
,

可能不相等
,

但其等价值的最大误差不

超过
。

以两线圈所试出的动作及返回电压 电流 的平均值分别以下式计算其动作 及 返 回 角

度
,

如两线圈额定值不一致时可换算至等价值后计算
。 ‘

电压型 乙
一 ‘

电流型 各
一 ’

式中 为自电压互感器或电压抽取装置接到继电器端子上的额定值
。

为由电压互感器通入额定二次电压时继电器的电流值或由电压抽取装置所供给的 正

常额定二次电流值
。

亥度值与计算出的动作角度不应相差过大
,

不然可按照 型继电器改变弹簧的拉力或

舌片位置的方法进行调整
。

两线圈的相互极性关系
。

试验时
,

电压型同步检查继电器按图 接线 电流型者
—
按图

。
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了了
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刊
大

图 一 型继电器极性

试验接线图
一‘

若两线圈的额定值相同
,

两线圈加上相同电压 电流 时
,

继电器应不动作
,

将任一个

线圈电源断开
,

继电器即动作
。

若两线圈额定值不相同 , 在加入的电压
,

逐渐由零升至继电

器动作时的动作电压比较将任二个线圈的试验接线反接后所测得的动作电压为高
,

这样表示

②一 ⑥ ④一 ⑧端子同极性
。 ‘ 、、 州

一

气

校 验 继 电 器的动作角度及返回角度
。

·

可使用移相器和相位表校验继
一

电器的动作及返回角度
。

按图 接线
。

调整通入继龟器两

线圈的电压均为额定电压
几
,

然后转动移相器改变一 二次相角进行鲜验
。

其试验结果与本节
项试验结果的计算值差别不大于 土

。 ,

若误差过大时
,

应详细履查接线有无错误
,

或线圈

是否有短路现象
。 ’

,

勺

‘‘五五日日

尸尸尸尸尸

图 角度试验接线图
一 、

叹 检查继电器接点的动作情况
。

‘ ’

一
若继电器两线圈的额定值相同

,

可按图 的接线
,

但将两线圈同性端子并联 电压型

或串联 电流型
,

将电压 电流 自零调整到额定值的
,

检查继电器接点
,
、

不 应 有

振动或冒火花的现象
,

继电器接点的负载应为实际连接的执荷或为接点械定容量的负荷
,

石母



一分一二

碑、沪

口口口区区区区里里

图 继电器接点动作情况试验接线图

若继电器两线圈的额定值不相同
,

按图 的接线进行试验
。

试验时先将一 组线圈的电压

自零调整至额定值的 功
,

并保持不变
,

然后再调整另一组线圈的电压 自零 让额 定 值 的

检查继电器接点的动作情况
。

若继电器接点有振动时
,

应按 “ 型继电器 ” 调整方法进行调整
。

整定角度与动作电压对照表

一
’ 一
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定电压
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说明 本技术数据 中的返回系数应当认为是继电
一

导在绕组 上的电压适前统
、

电压及绕组 上的电压滞后绕红 上的电压两种情况下的返回系数和脚一半
,

每种竹

夏 川论

汉
‘
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返回系数应当认为是在此种情况下继电器的返回相角差与动作相角差之比
。

一知系列信号继电器
第一部分 检查项 目和要求

验全 机械部分检查

验全 动作值检验

①电流信号继电器动作电流不大于额定电流
。

电压信号继电器动作电压为 一 额定值
。

②在现场检验召寸
,

电流信
一

号继电器亦可和其串联的中间继电器一起通电检验
,

此时动作

电压应不大于 额定电压
。

③定检时
,

额定电压下的相互动作检验可以代替单个信号继电器动作值的检验

第二部分 工作原理和检验方法

一
、

用 途

一 系列信号继电器作为继电保护和 自动装置整组或个别元件动作指示器
。
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图 一 型信号继电器结构图
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