
一 型 过 流 继 电 器

第一部分 检验项 目和要求

验 通入额定电流
,

测量整流桥输入电压
、

输出电压和稳压管
, 上

的电压
。

验全 检验整定点的动作电流和返回电流
。

要求动作电流与整定端子相符
,

返回系数不

小于
。

运行中若需要改变定值时
,

则对各整定端子均应进行检验
,

其与定值误差 不 应 超 过 士
。

验全 检验速断动作电流
。

要求 倍动作电流时的动作时间在反时限特性部分
,

倍动作电流时的动作时间不大

于 秒
。

验全 检验过流整定值的动作时间
。

定值测量重复三次
,

每次测量值与定值误差不超过 士 秒
。

验 录取反时限部分的动作时间特性曲线
,

测定 点
,

绘出平滑的特性曲线
。

验全 录取动作时间特性曲线
。

测定 倍过流动作电流和
、

及 倍速断动作电流的动作时间
。

如速断元件停用
,

则应检验在最大短路电流时动作时间
,

此时速断元件 应 可 靠 停

用
。

大电流冲击后复试过流整定点的动作电流和返回电流
,

其误差不超过 士
。

第二部分 工作原理和检验方法

一
、

用 途

一 乏型过流继电器
,

可作为电机
、

变压器及线路的过负荷和短路保护之用
。

并可用
匀

交流操作
。

二
、

构造和动作原理

主要由整流原理构成
。

为使继电器不过于复杂
,

在电流互感器的铁芯上装有电磁起动元

件
,

如图 所示
,

其可动部分和 一 型电流继电器相同
。

互感器的初级绕组 有抽头
,
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藉以改变继电器动作电流整定值
,

二次绕组 侧接至整流桥
。

继电器面板上装有整定动作电流的插板及分别调整瞬动电

流倍数和动作时间的旋钮
,

执行元件动作信号指示器和便于观

察起动的发光二极管等
。 、

在透明的面罩上装有复归动作信号转柄
。

继电器采用插件结构
,

其电流回路的插座具有短路片
,

当

继电器抽出时能自动接通
, 以防止电流互感器开路

。

继电器动作原理
,

其原理接线图见图
。

互感器的输出经整流
、 , 滤波后至延时回路的分压电

位器
。

和瞬动回路的分压电位器
。 、 、 了

组成正脉冲或门电路
,

单结品体管 第一基

极回路接有微型中间继电器
,

并有自保持回路
。 。、 、

构成 供电稳压电

路
,

此电压基本上不受互感器初级电流的影响
。

正常情况下
,

起动元件的常闭接点 将电容
。

短接
。

当电流为继电器动作电流时
,

继电器动作
,

发光二极管 图 上未画出 亮
,

断开
, 。经

、 ,

开始充电
,

此时给 。

充电的电压最小
,

则达到触发 所需电压的充电时间 也就是继电器的动作时间 最长 而

电流增大时
,

此时间将缩短
,

形成与感应型过流继电器相似的反时限特性
。

调整 即可改

变继电器动作时间的整定值
。

如电流达到瞬动整定电流倍数时
,

分压电压直接经 去触发
,

实现继电器的瞬动特性
。

随之
,

动作断路器跳闸
,

互感器初级电流消失
,

继电器返

回
。

、

是将 线卷因丁 断开时产生的反电势短路
,

起保护 接点的作用
。
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、

技术数据

额定频率 赫芝
。

线圈的热稳定性 允许长期通 倍额定电流
。

返回系数 使起动接点
,

返回原来位置的最大电流与动作电流之比不小于
。

贫

、



、

功率消耗 动作时不大于 伏安
。

、

继电器规范

型

退 ⋯
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十 十 始

月乞、 在 倍动作电流下的延时特性的变差对 一 型继电器不超过 秒 对 一 型继电器不超过 秒
。

、

接点容量

常开接点在电压为 伏可接通 安之直流或交流电路
,

但断开它所接通的电路
,

应当由

别的接点 例 断路器的辅助接点 断开
。

常闭接点在电压 。伏能断开交流 安的电流
,

且其阻抗在电流为 安时
,

不大于 欧
,

则在电流不大于 安的情况下
,

能将这个电路分流接通与分流断开
。

、

继电器有一付 控制继电器外部电路的 常开接点 , 根据需要
,

、

动作时间 在各标度下
,

继电器的动作时间应符合下表规定
。

可改装为常闭接点沁

型号规格 ⋯动作电流倍数 在 各 标 度 下 的 动 作 时 间 及 允 许 误 差 秒

。
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、

动作电流 使继电器起动接点
,

断开的最小电流等于整定值
,

其误差不超过 士
。

、

瞬动电流 应符合下表规定

一一一一
。

一
一
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一
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整定电流倍数

允许误差 土 土 士 土

、

继电器

动接点应与静接点中心接触
,

偏移不大于 毫米
。

动作前及返回后常闭接点应可靠接触 动作时
,

常开接点应可靠接触
。

动作电压不大于直流 伏
,

返回电压不小于 伏
。

线卷是用 一 。 漆包线绕 匝
,

其直流电阻为 欧 土
。

、

起动元件

可动系统的轴向活动量在 毫米范围内

游丝应当平整
,

圈间间隙应均匀

动静接点间的总气隙为 毫米

动接点应当沿静接点中心线滑动
,

偏移不超过 毫米

常闭接点闭合时行程不小于 毫米
,

常开接点闭合时超行程不小于 毫米

常开接点闭合过程结束时
,

防震片才与静接触片接触

可动系统应当转动灵活
,

无妨碍动片转动情况

常闭接点接触电阻应不大于 欧
。

、

绝缘强度

继电器所有电路对外壳能耐受工频 。伏交流电压历时一分钟耐压试验
。

继电器所有电

路对外壳及不带金属部分以及在电气上无联系的各电路之间的绝缘电阻不低于 兆欧
。

、

元件参数表

。

,
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图 型过流继电器特性曲线

四
、

检验方法

、

机械部分调整

继电器
、

机械部分调整同 型继电器
。

名 对 继电器
,

其常闭接点 之接触电阻不大于 名欧姆
。

、

电气特性调整

电气特性检验
除验 外

,

所肴检验项 目均需在带外壳后进行检验
。

继电器的检验按图 的接线进行
。

试验用变阻器或容量足够大的变流器 要求电流波形为正弦波
。

试验时信号牌应在正

常位置
。

籍助发光二极管是否发光检查继电器的动作电流和返回系数
。

延时或瞬时动作时
,

继电器信号指示器均应可靠动作
。



、

整定点的动作及返回值的调整

整定点的动作电流如与整定端子相差过大时
,

可调整 继电器弹簧拉力的大小改变动作

值
。

如动作值大应减少弹簧的拉力
,

反之应增加拉力
。

返回系数的调整同 型电流继电器
。

、

速断元件动作值的调整

整定速断动作电流时
,

调整瞬动电流倍数的旋钮位置 以锁紧后为准
,

使在 倍动作

电流时动作时间在反时限特性部分
,

倍动作电流时在速断部分
,

误差控制在 士 内
。

、

动作时间特性曲线
录制曲线时由动作电流录至继电器安装处的最大短路电流

。

若受设备量程限制
,

允许试

至定时限部分 特性曲线上当二个电流值相差不小于 一
,

而其动作时间相同的部分
。

如反时限的动作时间特性曲线与标准曲线相差很大
,

可适当调整电位器 的位置
。
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